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1.แผนงานวิจัยและพัฒนาด้านกระบวนการผลิต 
โครงการสง่เสรมิการรวมกลุ่มเครือข่ายการวิจัยและพัฒนาเทคโนโลยเีกษตรอจัฉริยะ ในรูปแบบการประกวด
แข่งขันเทคโนโลยีการเกษตรอจัฉริยะ 
การจัดการประกวดแข่งขัน  “เทคโนโลยสี าหรับการเกษตรอัจฉริยะ” เป็นเครื่องมือหนึ่งในการสร้างเครือข่าย
การวิจัยและผลิตบุคคลากร คล้าย ๆ กบัการแข่งขันกีฬา ทีช่่วยสร้างความสามัคคีและสร้างความรู้จักกัน และ
เป็นเครื่องเรง่การพัฒนาไปสู่ความเป็นเลิศได้รวดเร็วยิง่ข้ึนและช่วยสร้างการรับรู้หรือการประชาสมัพันธ์ได้
กว้างขวางและรวดเร็ว 
โดยมีผลพลอยได้คือได้สร้างต้นแบบ ทีส่ามารถปฏิบัติงานไดจ้ริงตามโจทย์ที่ก าหนด และมกีารแบ่งปันองค์
ความรู้กัน 

โดยโจทยท์ี่ก าหนดจะถูกรวบรวมจากความต้องการของภาคการเกษตร ที่เทคโนโลยกีารเกษตรแบบเดมิ ๆ ใน
ยุคปัจจบุันท าไม่ได้ หรือท าได้ยากมากหรือต้องน าเข้าจากต่างประเทศมาด้วยราคาแพง และมี Impact หรือ
ผลกระทบหรือความต้องการสูง ขณะเดียวกันการแข่งขันครัง้นี้ จะมีการถ่ายทอดเทคโนโลยีแบบแลกเปลี่ยน
กัน ระหว่างสถาบันการศึกษา และเช่ือมโยงกบักลุ่มเกษตรกรผู้ใช้งาน สามารถสร้างบุคลากรทีส่ามารถ
ประดิษฐ์คิดค้นและสร้างนวัตกรรมด้านการเกษตร  เพื่อน าไปสู่การท า Start up ต่อไป 
 
2.แผนงานวิจัยและพัฒนาด้านเทคโนโลยีเครื่องจักรกลเกษตรอัจฉริยะ 
 
โครงการวิจัยและพัฒนา Robot  ด้านการเกษตร 
 
ปัจจุบันปญัหาใหญม่ากของการเกษตรกรรมของประเทศไทย โดยเฉพาะทางฝั่งต้นน้ าภาคการผลิตก็คือ การ
ขาดแคลนแรงงาน โดยเฉพาะแรงงานที่มทีักษะเฉพาะด้าน ขณะเดียวกันเกษตรกรก็อยู่ในวัยสูงอายุเป็น
ส่วนมาก ประกอบกับสภาวะความแปรปรวนของภูมิอากาศ  น้ า และดิน อันเนื่องมาจากสิ่งแวดลอ้มทีเ่สีย
ความสมดุล ตลอดจนปัญหาศัตรูพืช การใช้สารเคมีทางด้านการเกษตรมากเกินความจ าเป็น นอกจากนีผ้ลผลิต
ที่ได้ ปัจจบุันต้องมีระบบมาตรฐานทีส่ามารถสอบย้อนได้ ก็เป็นปัญหาทีส่ร้างความยุ่งยากต่อเกษตรกร ดังนั้น
จึงเป็นทีม่าว่าต้องมีการใช้งานเครือ่งจักรกลการเกษตรมาทดแทน 

แต่ทว่าเครื่องจักรกลการเกษตร ในยุคปัจจุบัน ประเทศไทยเรายังใช้เทคโนโลยีทีเ่ก่ามาก ประสิทธิภาพยังต่ าอยู่ 
เป็นเครื่องจักรที่ยังตอ้งควบคุมด้วยคนที่มทีักษะ ท าได้แค่ช่วยผ่อนแรงเท่านั้น ผลงานที่ได้จากเครื่องจกัรยังขาด
ความประณีตหรือความแม่นย า และเครื่องจักรส่วนใหญจ่ะเน้นเกษตรกรรมแบบเชิงเดี่ยว หรือท างานได้แบบ



เดียว ท าหลายอย่างไม่ได้ ส่วนใหญ่ไมเ่ช่ือมโยงเข้ากับเครือข่ายระบบดิจิตอล และไมเ่ป็น Platform ท าให้เสีย
โอกาสในการเก็บข้อมลูเข้า Big Data ที่จะน ามาใช้ประมวลผลวิเคราะห์ในด้านต่าง ๆ ได ้

 

มีงานหลายอย่างที่ใช้เครื่องจักรแบบธรรมดาจะท าไม่ได้ จ าเป็นต้องใช้เครือ่งจักรกลที่มีความฉลาด ปรับสภาพ
ตัวเองได้อย่างเหมาะสมท่ามกลางความแปรปรวนของสภาพแวดล้อมในการท างาน  ต้องเป็นเครือ่งจักรที่มี
ระบบการตรวจวัด เพื่อเพิ่มความแม่นย าในการท างานที่มากข้ึนหรือประณีตมากขึ้น และลดการสูญเสียของ
ผลผลิตการเกษตร 

ดังนั้นเครื่องจกัรกลการเกษตร จึงจ าเป็นต้องเข้าสู่ยุค 4.0 คือ เป็นเครื่องจักรกลการเกษตรที่มีความฉลาด 
ท างานตามโปรแกรมได้ เป็นระบบอัตโนมัติให้มากที่สุด สื่อสารแบบเครือข่ายดิจิตอลได้ เก็บข้อมูลได้ และก็มี
ความฉลาด จึงเป็นที่มาว่า หลังจากนี้ เครื่องจกัรกลการเกษตรแบบธรรมดา ๆ  ก็กลายมาเป็น หุ่นยนต์
การเกษตรที่มรีะบบปัญญาประดิษฐ์เป็นสมองของหุ่นยนต์นัน่เอง 

 

ปัจจุบันปญัหาด้านการเกษตร มหีลายอย่างมากที่ตอ้งการใช้เทคโนโลยีหุ่นยนต์และปญัญาประดิษฐ์ไปแก้ไข 
แต่กลับขาดแคลนบุคลากรผูเ้ช่ียวชาญด้านหุ่นยนต์และปัญญาประดิษฐ์ทั้งในระดับ นิสิต นักศึกษา นักวิจัย นัก
ประดิษฐ์ วิศวกร ที่มาสนใจทางด้านการเกษตร ขณะเดียวกนัปัญหาภาคการเกษตรก็สกุงอมมากข้ึน และความ
ต้องการเทคโนโลยีหลายอย่างของภาคการเกษตรที่ตอ้งการการพัฒนาในทันที ด้วยเวลาทีเ่รง่รัดแต่ปญัหามี
จ านวนมาก และประกอบกบัภาคการเกษตร ต้องแข่งขันกบัประเทศอื่น ๆ เพือ่ท าให้การเกษตรของประเทศ
ไทย ผลิตสินค้าเกษตรที่ได้มาตรฐาน คุณภาพสูง ผลผลิตสูง แต่ต้นทุนต่ ากว่าเพื่อใหส้ามารถแข่งขันได ้

 

1)หุ่นยนต์ก าจัดวัชพืช   
แบบเลือกท าลายวัชพืชระหว่างแถวของพืชประธาน สามารถว่ิงได้ทุกสภาพพื้นที่ และรับสถานการณ์ติดหลม่ 
หรือ มสีิ่งกีดขวาง หรือพื้นที่ไม่เรียบ และท าลายพืชประธานให้น้อยทีสุ่ด 

2)หุ่นยนต์อารกัขาพืช   
เป็นหุ่นยนต์แบบตรวจแปลง ช้ีและล็อคเป้า ตรวจโรคพืช ตรวจแมลงศัตรูพืชทีเ่ข้าท าลาย ส่วนการก าจัดอาจใช้
วิธีฉีดพ่นสารเคมหีรือสารชีวภัณฑ์ หรือระบบตัดท าลายโดยวิธีทางกลแล้วท าการเก็บออกจากพื้นทีเ่พื่อไป
ท าลายเป็นการป้องกันการระบาด และสามารถใช้ตรวจการ ช้ีและล็อคเป้าในการฉีดพ่นน้ า  ให้ปุ๋ย  การท า
แผนที่เก็บข้อมลูในแปลงเกษตรแบบแม่นย า เพือ่น ามาใช้ในการทวนสอบย้อนกลบัการปฏิบัติงานในแปลง
เกษตร อาจมีการแยกชนิดของหุ่นยนต์ว่าเหมาะกบัพืชชนิดไหน ( พืชไร่ พืชสวน พืชผัก ลักษณะต้นเล็ก ต้น
ใหญ่ เป็นต้น)  

 



3)หุ่นยนต์ปลูกพืช   
มีการแยกชนิดของหุ่นยนต์ว่าเหมาะกบัการปลกูพืชชนิดไหน ( พืชไร่ พืชสวน พืชผัก ลักษณะต้นกล้าต้นเล็ก 
ต้นใหญ่ หรอืปลูกเมล็ดเป็นต้น)  หรือสามารถปลกูได้แบบผสมผสาน 

4)หุ่นยนต์เกบ็เกี่ยว   
มีการแยกชนิดของหุ่นยนต์ว่าเหมาะกบัการเกบ็เกี่ยวพืชชนดิใดปลูกพืชชนิดไหน เช่นเกบ็ผลไม้ เกบ็พริก เกบ็
เกี่ยวข้าว เก็บเกี่ยวข้าวโพด เป็นต้น โดยมีความสามารถในการเลือกเก็บเกี่ยวผลสกุ หรอื เก็บเกี่ยวเมล็ดพันธ์ุที่
สมบรูณ์ เพื่อใช้ในการขยายพันธ์ุ 

5)หุ่นยนต์ตรวจวัดทางกายภาพของพืช (Phenotype robot ) และสร้าง Crob Modeling 
ใช้วัดลักษณะที่แสดงออกของพืชทางกายภาพต่อสภาพแวดล้อมตามลักษณะของพันธุกรรมของพืช เช่น ต้นสูง 
ต้นเตี้ย ความสมบรูณ์ของต้นไม้ สี ใบ ผล เป็นต้น เพื่อใช้ส าหรบัการวิจัยด้านการตรวจสอบสายพันธ์ุพืช และ
การวิจัยด้าน Crob Modeling การสร้างแบบจ าลองระบบการเจริญเติบโตของพืชที่ตอบสนองต่อ
สภาพแวดล้อมต่าง ๆ เพื่อประโยชน์ในการท านายพฤติกรรมของพืชได้ล่วงหน้าจากการเปลีย่นแปลง
สภาพแวดล้อม เพือ่เกษตรกรจะได้ท าการป้องกันผลกระทบจากการเปลี่ยนแปลงของสภาพแวดลอ้มนั้น ๆ 
 
6)หุ่นยนต์ปรับระดับพื้นแปลงเกษตร 
เป็นการปรับระดับหน้าแปลงเกษตรให้เรียบเสมอกัน อาจจะเป็นตัวพ่วงติดกับรถแทรกเตอร์ เป็นต้น 

7)หุ่นยนต์หมอดินอัจฉริยะ 
เก็บตัวอย่างดินและตรวจวิเคราะห์โครงสร้างดิน ค่าธาตุอาหารในดินและความเป็นกรดด่างในดิน  ทั้งแบบใช้
วิธีทางเคมี หรอืใช้วิธีทางฟิสิกส์ เช่นกลอ้ง NIR เพื่อใช้ประกอบค าแนะน าหรือท าการปรับปรงุดินหรือโดยการ
ให้ปุ๋ยที่แม่นย าตามความต้องการของพืช 

8)หุ่นยนต์คัดแยกผลผลิตทางการเกษตร   
ให้เหมาะสมกบัชนิดของพืช เช่น พืชไร่ พืชสวน พืชผัก ไม้ผล เป็นต้น สามารถแยกได้ทั้งขนาดผล  น้ าหนัก  สี  
คุณภาพ ความสุก  ความหวาน ฯลฯ บนสายพานล าเลียง 

9)หุ่นยนต์สกีะเทาะเปลือก , ปลอกเปลือก , แกะเปลือก , คว้านเมล็ด  
เช่น  เงาะ  , ทุเรียน , มะพร้าว ,กาแฟ ,ข้าว  ฯลฯ โดยลดความสูญเสีย มีความแม่นย า และท างานได้รวดเร็ว 
 
10)หุ่นยนต์กรีดยาง   
ต้องเป็นหุ่นยนต์ทีส่ามารถกรีดยาง และกรีดได้ทั้งแปลง มีความแม่นย าและรวดเร็ว และสามารถเก็บน้ ายางได้ 

11)หุ่นยนต์ตรวจวัดสารตกค้างหรอืสารส าคัญในพืชผักผลไม ้โดยสามารถน าตัวอย่างมาตรวจวัดได้ทีเดียว 
หลายตัวอย่าง เช่นต้ังแต่ 10 หรือ 100  ตัวอย่างข้ึนไป และสามารถตรวจสารตกค้างหรอืสารส าคัญได้ข้ันต่ า 



10 ชนิด หรือมากกว่า ในรูปแบบอัตโนมัต ิ
 
 

3.แผนงานวิจัยและพัฒนาด้านเทคโนโลยีการเกษตรดิจิตัล 
 
โครงการระบบคลังข้อมูลภาพส าหรับปัญญาประดิษฐเ์พื่อเกษตรกรรม 
ประกอบด้วย 
-ระบบ Could จัดเกบ็ Image Dataset ของปัญญาประดิษฐ์เพื่อเกษตรกรรม(พืช สัตว์ ทุกชนิด) โดยมีการ
จัดเกบ็ลกัษณะของพืชและสัตว์ที่มีความสมบรูณ์เป็นปกติ กบั แบบผิดปกติ (เช่น เป็นโรค) ในช่วงแต่ละอายุ  
-ระบบ Training AI ของปัญญาประดิษฐ์เพื่อเกษตรกรรม(พืช สัตว์  ทุกชนิด)  
-ระบบ Labeling AI ส าหรับผู้เช่ียวชาญเพื่อช่วยจ าแนกสายพันธ์ุ และจ าแนกโรค พร้อมระบสุาเหตุ ทั้งพืชและ
สัตว์ โดยดูจากภาพถ่าย  
-ระบบ แอพพลิเคช่ันตรวจสอบข้อมลู ค้นหาและแจ้งเตือน พร้อมวิธีแก้ไข หรือแจ้งว่าต้องตรวจสอบเชิงลกึ
เพิ่มเตมิเพือ่การวินจิฉัยที่แม่นย าข้ึน ผ่านระบบการใช้กล้องจาก Smartphone หรือจากภาพถ่าย และมรีะบบ
การ vote ความแม่นย าเพื่อการปรบัแก้ไข ระบบนี้ใช้ส าหรบัเกษตรกร  
 
ระบบเฝ้าระวังและตรวจวัดคุณลักษณะ ดิน น้ า อากาศ ขนาดใหญ่ ส าหรับเกษตรกรรม 
ประกอบด้วย 
-ระบบโครงข่ายข้อมลูขนาดใหญ่ของ sensor  
-ระบบตรวจวัดสภาพดิน  
-ระบบตรวจวัดสภาพน้ า  
-ระบบตรวจวัดสภาพอากาศ 
สร้าง Sensor IoT ที่มีราคาถูกเพื่อลดการน าเข้าและเพิม่ศักยภาพในการตรวจวัดและแจ้งเตือนทีม่ีความ
แม่นย า โดยการปูพรมชุด Sensor ทั้งดิน [ความช้ืน, อุณหภูมิ PH],  น้ า [Level, Flow rate, อุณหภูมิ, PH]   
อากาศ [ความช้ืน, อุณหภูมิ, แสง, ความกดอากาศ, ความเรว็ลม]   โดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์เท่านั้น พร้อมตั้ง
โครงข่าย low power communication และ สร้าง Data Platform เพื่อใช้แลกเปลี่ยนข้อมูลจากหลายภาค
ส่วน ที่จะน าข้อมลูไปใช้ในการวิเคราะหท์างเกษตรกรรม 
 
ระบบเตือนภัยล่วงหน้าส าหรับคาดการณ์การระบาดของแมลงศัตรูพืช 
-ได้ Big data ที่ท าใหท้ราบศกัยภาพการเพิ่มประชากรของแมลงศัตรพูืช น าไปสู่การพยากรณ์การระบาด 

-ได้เทคโนโลยีในการตรวจสอบระยะพัฒนารังไข่ของแมลงศัตรูพืช ได้แก่ เครื่องสแกนแยกชนิดและขนาดของ
แมลง จ านวนแมลง และระยะพัฒนารังไข่ของแมลง ด้วยเทคนิควิเคราะห์ภาพหลายย่านความถ่ีแสงด้วยระบบ 
AI ผ่านกล้องที่ท าข้ึนใช้เอง 
 



Big data และ นวัตกรรมที่ได้ น าไปสูก่ารสนับสนุนการพัฒนาเป็นระบบพยากรณ์การระบาดของแมลงศัตรูพืช
ได้ทุกชนดิ ล่วงหน้าได้อย่างแม่นย า ตั้งแต่ระยะการฟักไข่ ก่อนการแพร่ขยายพันธ์ุอย่างรวดเร็วของแมลง
ศัตรูพืช ซึ่งเป็นระยะที่ควรฉีดพ่นก าจัด ตามค่าผลรวมตามค่าสัดส่วนของ weight น้ าหนักระหว่างแมลงที่มี
ระยะการพัฒนารังไข่แต่ละระยะ ต่อหน่วยพื้นทีสุ่่มตัวอย่าง เพื่อเราจะสามารถเลือกก าจัดในช่วงที่ได้ผลสงูสุด
และแม่นย าสุด เพื่อลดการใช้สารเคมีในพื้นที่การเกษตร (เนือ่งจากเกษตรกร อยากได้ช่วงการฉีดที่เหมาะสม
และได้ผลสงูสุด จะไดล้ดต้นทุนไม่ต้องฉีดบ่อย และไมก่่อใหเ้กิดสารเคมีตกค้างในพื้นที่การเกษตร) และเพื่อส่ง
สัญญาณเตือนเพือ่การฉีดพ่นได้ถูกจังหวะ แม่นย ามากขึ้น การออกฤทธิของสารเคมจีะได้ผลสงูสุด ลดการใช้
สารเคมีก าจัดแมลงศัตรูพืช สอดคล้องกบันโยบายรัฐบาลที่ให้ลดการใช้สารเคมี เพือ่สุขภาพที่ดีของเกษตรกร 
และขณะเดียวกันถ้าจะใช้กบัเกษตรอินทรีย์ ก็สามารถใช้สารชีวภัณฑ์ ได้ที่สามารถออกฤทธิการก าจัดในช่วงที่
ได้ผลสงูสุดและแม่นย าสุด เช่นเดียวกัน 

 


